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Célkitlizés:
A hallgaték megismerik a biomechatronikdt, a mechanikdt, elektronikdat és informatikdt integradld
mechatronikdt a bioldgidval 6sszekapcsold interdiszciplindris tudomdnydgat.

A specializacié fokuszpontjai és sulyponti tantargyai:
Bioldgiai rendszerek tdmogatdsa miiszaki megolddsokkal: bioldgiai funkciok kivaltdsa és potldsa.

Bioldgiai rendszerektél ,tanulé” mechatronika (biomimetika): bioldgia inspirdlta robotok,
természetbdl kélcsénvett/utdnzott anyagok, szenzorok, aktudtorok.

A szakirdny fontosabb tantdrgyai: Elettan és bionika I. és Il., Orvostechnikai anyagok,
Biomechanika, Biomechatronika és Biomechatronika projekt.

Ipari kapcsolatok és partnerek:

A biomechatronikdban elmélyiilt mérnékék sok teriilet kézil vdlaszthatigk ki jévendd
munkahelyiiket, ahol tervezéssel, fejlesztéssel, gydrtdssal, modellezéssel, szimuldcidval,
teszteléssel, lizemeltetéssel foglalkozhatnak: orvosi miiszerek, rehabilitdcios eszk6zék, protézisek,
ortézisek, egészségligyi informatikai rendszerek, robotika. Kutatdsi-fejlesztési kapcsolatot dpolunk
a hazai orvosi egyetemekkel (SE, DE, PTE), biomechanikai laboratdériumokkal (Szolnoki MAV Kdrhdz
Biomechanikai Laboratdriuma, SE Jdrdslabor, DE Biomechaikai Kutatokézpont) és orvosi
mliszereket, valamint orvostechnikai eszkézéket tervezd és gyarto cégekkel (pl. Salus, Sensitiv),
tovdbba kiilféldi egyetemek tdrstanszékeivel.

Szakdolgozat témak:

Példaul a Gerincér projekthez kapcsoldéddan intelligens korzett fejlesztés, 3D testmodellezés és
ennek alapjan korzett gyartas, mélységi képek Kinect rendszerrel, kézi gerinc-scanner.

Felvétel sajatos kovetelményei:
kritérium targy: Dinamika (MMAGM3)

pontszamitas: (lasd http://gpk.bme.hu/images/gepeszkar/doku/Szabalyzatok/Dekani utasitas (4-
2013) a specializaciok kozotti valasztasrol.pdf szabalyzat 8. § (2) (g)-(k) pontok)



http://gpk.bme.hu/images/gepeszkar/doku/Szabalyzatok/Dekani_utasitas_(4-2013)_a_specializaciok_kozotti_valasztasrol.pdf
http://gpk.bme.hu/images/gepeszkar/doku/Szabalyzatok/Dekani_utasitas_(4-2013)_a_specializaciok_kozotti_valasztasrol.pdf

Testalak mérés és modellezés (3D letapogatod)
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Mesterséges végtag fejlesztés, szimulacio



