BME Gépészmérnoki Kar 2011.05.26.
TANTARGY ADATLAP ES TANTARGYKOVETELMENYEK

Mechatronika alapjai

1. kod Szemeszter Kovetelmény  Kredit Nyelv Targyfélév
BMEGEFOATO0?2 S. 2+0+0 f 3 magyar 1/1
2. A tantargyfelelés személy és tanszék:
Név: Beosztas: Tanszék:
Mechatronika, Optika és
Dr. Lipovszki Gyorgy egyetemi docens Gépészeti Informatika Tsz
(MOGI)
3. A tantargy eléaddja:
Neév: Beosztas: Tanszék:
Dr. Huba Antal C. egyetemi tanar MOGI
Czmerk Andras egyetemi tanarsegéd MOGI

4. A tantargy az alabbi témakorok ismeretére épit:

Kozépiskolai fizikai és miiszaki ismeretek.

5. Kotelezé/ajanlott el6tanulmanyi rend: nincs elétanulmanyi kovetelmény

6. A tantargy célkitiizése:

A cél az, hogy a tanulmanyok kezdetén felvazoljuk azokat a miiszaki témateriileteket és
miszaki megoldasokat, amelyek jellemzéek a mechatronikdra. A mechatronika
fejlodéstorténetének, eszkoztaranak és mas miiszaki tudomanyteriiletekkel vald
kapcsolatrendszerének  ismerete, kiillonds  tekintettel a tanterv  legfontosabb
targycsoportjaira. A mindennapi ¢letben el6forduldé mechatronikai  rendszerek
felepitésének ismerete.

7. A tantargy részletes tematikaja:

1. A mechatronika fogalma, nemzetkdzi meghatarozasok. A mechatronika, mint
szintetizalé miiszaki tudoméanyteriilet 1étrejotte és fejlodése.

2. A mechatronika miiveléséhez sziikséges tudomanyteriiletek attekintése, a harom
Htartopillér”. Elemz06 példdk mechatronikai megoldéasokra kiilonb6z6 miiszaki teriiletekrol.
Szamitastechnikai hardver eszk6zok, gépészeti gyartd és mérd berendezések, automatak,
robotok

3. Elektronikai ipar gyartoberendezései, SMD automatak. Mechatronikai megoldasok
kommersz hiradastechnikai eszk6zokben (kamerak, CD, DVD, stb.).

4. A mechatronikai rendszerek jellegzetes struktirdja és épitdelemei.

5. A mechatronika iranyitastechnikai hattere. A szabalyozott rendszerek dinamikai €s
stabilitasi kovetelmények.

6. Fizikai-technikai rendszerek jellemz6 mennyiségei, valtozoi és kapcsolatrendszeriik.



7. 1. ellenérz6 zh. A dinamikai modellezés fontossaga szabalyozott rendszerek
tervezésében. A modellezés 1épései a milkddési vazlattél az absztrakt matematikai
modellekig.

8. A matematikai modellek mechatronikdban hasznalatos formai.
9. Miiveletek a jelfolyam grafok ¢és tombvéazlatok segitségével.
10. Jelek rendszerezése, 1d0 €s frekvencia tartomanybeli alakjuk és ezek felhasznalasa.

11. Fakultativ iizemlatogatasok csoportokban, 4 szinhelyen. Atviteli tagok fogalma,
alapmiiveletek atviteli tagokkal.

12. Fakultativ iizemlatogatasok csoportokban, 4 szinhelyen. Atviteli tagok fogalma,
alapmiiveletek atviteli tagokkal.

13. Kapcsolat a mechatronikai rendszerek hatasvazlataval. Bevezetés a szabalyozott
rendszerek stabilitas vizsgalataba

14. 2. ellen6rzo zh.

8. A tantargy oktatasanak modja: Eldadasok, fakultativ izemlatogatasok és konzultaciok.

9. Kovetelmények

10.

11.

12.

13.

Az aléiras és a félévkozi jegy megszerzésének feltétele: 2 db ellenérzd zarthelyi a 7. és 14.
héten kiilon-kiilon elégséges szintli teljesitése.

A zarthelyik a TVSZ szerint potolhatok a vizsgaidészakban.
A félévkozi jegy megallapitasa: a zarthelyik érdemjegyeinek az atlaga.
Konzultacios lehetdségek

A konzultaciokat a tanszéki hirdet6tablan és a Honlapon meghirdetett iddpontban tartjuk.

Jegyzet, tankonyv, felhasznalhaté irodalom:

e Huba — Molnar: Mechatronika. Elektronikus eléadasi segédlet.
¢ Roddeck: Einfithrung in die Mechatronik
Teubner Verlag , Stuttgart 1997.

A tantargy elvégzéséhez sziitkséges tanulmanyi munka:
A tanoran kiviil irodalomkutatésra, zarthelyikre valo felkésziilésre forditando id6: 3 ¢/hét.

A tantargy tematikajat kidolgozta:

Név:

Beosztas: Tanszék:

Dr. Huba Antal c. egyetemi tanar MOGI



