
Goniofotométer megvalósítása 
robottal
CÉL: 

fényforrások fényerőeloszlásának 
mérésére alkalmas műszer fejlesztése

FELADATOK:

- KUKA típusú robot programozása

- Fényforrás és fotométer pozícionálása és 
mechanikai felfogása

- Fotometriai mérések végzése
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