Gazdájához kötődő mobil robot készítése

Általános leírás
A közelmúltban etológusok és mérnökök elkészítettek egy olyan mobil robotot, amelyik képes a gazdájához kötődni. E robot mintájául a kutya szolgált, de tudatosan nem egy robotkutya megalkotása volt a cél. Az elkészült robot technikailag megfelelőnek bizonyult, de a külső megjelenését sok kritika érte. A cél egy új robot külső megtervezése, továbbá az ember és a robot között új kommunikációs csatornák kifejlesztése az állatok testbeszédére alapozva. A kutya az érzelmeit leginkább a farok mozgásával fejezi ki. A robot esetén meg kell találni azt a formát, ami átveheti a kutya farok mozgásának szerepét.

Részletesen
1. Tanulmányozza az etológusok és mérnökök által kidolgozott kötődés modellt.
2. Tanulmányozza, hogy az állatok különös tekintettel a kutyákra milyen testbeszéddel (fej és farok tartással) fejezik ki belső állapotukat. 
3. Az előző pontra alapozva, továbbá technikai és gazdaságossági szempontokat figyelembe véve tervezze meg a kötődésre képes robot mozgásformáit és mechanovizuális jelzéseit.
4. Technikai és gazdaságossági szempontokat figyelembe véve tervezze meg a kötődésre képes robot külsejét. 

