Jenga ipari robottal
1; Jenga torony épitése ipari robottal

Az asztalon hever6 Jenga hasabokat egy képfelismeré rendszer azonositja, meghatarozza a
poziciéjat, hogy a robot meg tudja fogni és az épiil6 toronyra helyezi.
Alfeladatok:

- képfelismerd rendszer készitése a pozicié meghatarozasaval,
- a robot adott pozicidba vezérlése megfelel6 orientacidval, ill. a toronyépités
algoritmusa.

Hasonlo példa: http://www.youtube.com/watch?v=t8qUU6jHI20

2; All6 Jenga torony lebontésa

1-es feladat eredményeire alapozva a robot jatszik egy emberrel Jengat.
Alfeladatok:

- specidlis robotszerszam tervezése,
- a torony pillanatnyi allapotdnak kiértékelése és az Uj hasab kivalasztasanak a
stratégidja.

Hasonld példa: http://www.youtube.com/watch?v=yD63f7MKP]l

Javasolt két hallgaténak egyiitt elvallalni a feladatot.
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